
Cvičeńı 12 – Ř́ızeńı s diskrétńım modelem

Př́ıklad: Model f (yt |ut , yt−1,Θ)
ut ∈ {1, 2}
yt ∈ {1, 2}

Penalizačńı funkce – tabulka 4× 2

Nižš́ı penalizace požadované hodnoty

penalizace po použit́ı optimálńıho ř́ızeńı

Vliv:

interval ř́ızeńı

penalizace

neurčitost v modelu

Zadáńı:

Porovnejte minimálńı sťredńı hodnoty penalizačńıch funkćı p̌ri
použit́ı deterministického modelu

Viz program pro cvičeńı 12


