@ normalni rozdéleni
Xt = MXt_]_ + NUt + wt
Yr = AXt + But "‘ Ut

e M N, A, B, R,, R, — znamé parametry

® X;_1)¢—1 — potatelni stfedni hodnota

® R y)t—1 — potatecni kovarian&ni matice

Predikce stavu
Stfedni hodnota
Kovarianéni matice
Filtrace stavu

Stfedni hodnota predikce vystupu V= ARye—1 + Bur
Kovarianéni matice predikce vystupu Ry =R, + ARt|t_1A’

Kovarianéni matice stavu
Kalmaniv gain
Stfedni hodnota stavu

Reje—1 = MR 101 + Nug
Rt|t—1 =R, + MRt—1|t—1M/

Rijt = Reje—1 — Rt|t—1A/R;1ARt|t—1
Kg = Rt'tA,R’U_l
>A<t|t = >A<t|t—1 + Kg (vt — ¥t)

@ Zména Sumu — R, R,

Viz programy pro
o Pocate¢ni )?t,1|t,1, Rtfl‘tfl cvi€eni 10



Zadani pro samostatnou praci

Mate soufadnice x,y z mist zlo€ini v CR v souboru CR_srpen.csv
(druhy a t¥eti sloupec), zdroj: www.mapakriminality.cz.
P¥edpokladdame, Ze v8echny zloginy ma na svédomi gang, ktery
cestuje pres celou CR. Pouzijte Kalmaniiv filtr pro odhad polohy
gangu s filtraci Sumu. Doporuuji pouzit 1000 hodnot ze souboru a

stejné parametry.
data=csvRead(’CR_srpen.csv’,’,’);

© Zvolte vhodnou pocateéni stfedni hodnotu polohy gangu

@ Zkuste ménit R, R,
© Porovnejte naméfené soutadnice s odhadem polohy graficky



