Cviteni 8 — Predpovéd s regresnim modelem

P¥iklad 1: Model — zndmé parametry ©
yt = bout + a1yt 1+ biur 1+ asyr 2+ bour 2 + k + e
@ Jednokrokovd vs. vicekrokovd predpovéd
Ve = bouy + arye—1 + bius—1 + azyr—o + bour_o + k
Ver1 = boury1 + a1y + bruy + a2y 1 + bour 1 + k
Vey2 = bouryo + a1¥ey1 + brury1 + a2 + boue + k

o Kvalita predikce — root-mean-square error ST (Pe—ye)?
RMSE = 4/ &=t

@ Vliv: sum, pocet krokl predikce

P¥iklad 2: Model — odhad parametri z dat
Yt = bovi;e + Covaie + a1ye—1 + bivie1 + civae—1 + e
yr — rychlost auta v kolon& ve mé&st& [km/h]
vi.t — rychlost vpfedu jedouciho vozidla [km/h]
vo.+ — vzdalenost mezi vozidly [m]

| Viz programy pro cviceni 8 I




Zadani pro samostatnou praci

Je zapottebi sniZit chybu predikce RMSE pomoci vyuZiti
pocate¢niho odhadu parametri z apriornich dat.

Zadani:
© P¥idejte do kdédu prepinal (select) pro pfepindni mezi
ndhodnym odhadem a odhadem z apriornich dat

@ Porovnejte hodnoty RMSE a vyvoj odhadi regresnich
koeficientl a 5-krokové predikce rychlosti na grafech pfi
nahodném startu a s apriornim odhadem

© Porovnejte RMSE pro riizné pocty krokl predikce



